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Prijimac ¢asového kodu DCF-MECH

Popis

Modul DCF-MECH je urcen k fizeni mechanickych hodin s odbijenim. K modulu pfijimace, ktery je provedeny
stejné jako piijima¢ DCF-S, je pfipojen vykonovy spinaci modul se Sesti vystupy.

Spinaci modul Ize dodat ve dvou provedenich. Maly modul urceny pro mensi, pfevazné interiérové typy hodin
spina proud do 3A a vétsi modul pro velké (obvykle venkovni) hodiny spina proud do 20A pfi jmenovitém
napéti 12V. Rychlost spinani a rozpinani tranzistorll je omezena tak, aby se omezilo ruseni na pfijimaném
kmitoctu (standardni limity EMC chrani az kmitocty nad 150 KHz).

Pfijima¢ DCF-MECH ma zjednodusené fizeni pfipojenych hodin, predpoklada se ze k ptijimaci budou ptipojeny
pouze jedny podruzné hodiny. V pfijimaci se nenastavuje skute¢ny ¢as piipojenych hodin, po¢ate¢ni nastaveni
hodin se provadi ruéné a dale se hodiny fidi minutovymi nebo vtefinovymi impulzy. Proto pfijima¢ nema pamét’
stavu podruznych hodin a po a po vypadku energie je nutné hodiny znovu ru¢né nastavit. Doporucuje se napajeni
hodin a pfijimace zalohovat baterii.

Z principu fizeni vyplyva i jiné fizeni hodin pfi pfechodu na letni/zimni ¢as. Pokud pfijimac v piijimanych
datech detekuje priznak zmény Casu (vysila se ptil hodiny pfed zménou €asu a pro ovéeteni staci pfiznak zachytit
6x), dojde k pfestaveni hodin. Pokud pfiznak zachycen nebyl a vnitini Cas pfijimace se prestavil podle
pfijimaného ¢asu dodatecné, k prestaveni podruznych hodin nedojde a hodiny je nutné nastavit rucné.

Prijem signalu
Modul DCF-MECH muze v zavislosti na kvalité vstupniho signalu pracovat ve tfech rezimech:

- s kompletnim ¢tenim casového kddu
- s vyhodnocovanim nabéznych hran vtefinovych impulzi
- v autonomnim chodu

Kompletni ¢teni ¢asového kodu umoziuje spravné provadét piechody na letni/zimni Cas a zafazovat do ¢asové
stupnice prestupné minuty. Pfestupna minuta ma 61 vtefin a do ¢asové stupnice je vkladana pfiblizn¢ 2x za 3
roky. Chybovost pfijimaného signalu v tomto rezimu musi byt mensi nez 5%.

Pii vyhodnoceni nabéznych hran bez cteni ¢asového kodu se synchronizuje pouze rychlost a modul nedokéze
sledovat skoky ¢asové stupnice. V tomto rezimu staci, kdyz je vyhodnoceno alesponi 67% vtefinovych znacek.

Pokud jsou ¢asové znacky necitelné, pfijimac piejde do autonomniho rezimu. Pokud byl pfijimac pted
pfechodem do autonomniho rezimu alesponi 20 minut zasynchronizovany, doladila se rychlost jeho oscilatoru a
za predpokladu stalé teploty je odchylka chodu +-0,1 vtefiny za den. Pti vétsich rozdilech teploty se odchylka
chodu zvétsuje. Po celou dobu autonomniho chodu piijimac fidi ptipojené hodiny. Pfi opétném
zasynchronizovani se odchylka autonomnich hodin srovna.

Instalace modulu
Piijimac lze pfipevnit na sténu pomoci otocného drzaku tak, aby se otacel okolo svislé osy. Po pfipojeni napajeni

je nutno modul nasmérovat tak, aby LED dioda blikala v jednovtefinovych intervalech. Pfed definitivnim
umisténim prijimace je vhodné najit na sténé takové misto, kde je signal nejlepsi.



Spinaci modul se umisti na DIN listu. Elektromegnety se k vystuptim pfipojuji proti + pélu napajeni.
Provozni stavy indikované LED diodou prijimace:

- Po zapnuti sleduje LED dioda pfijimany signal a ma kratce blikat v jednovtetinovych intervalech.

- Po nalezeni za¢atku minuty a zasynchronizovani vtefin blika dlouze. Nacteni a ovéfeni ¢asové informace trva
pfi kvalitnim signalu 4 minuty, pfi vyskytu ruseni déle.

- Po nacteni platného ¢asového kodu sviti trvale. Po dobu chodu v zasynchronizovaném rezimu je
vyhodnocovana statistika vyskytu chyb v signalu a pokud chybovost nepfesahne mezni hodnotu 5%, probiha
ovefovani pfijimaného signalu spravne.

- Pii vyskytu vice nez 5% chyb v pfijimaném signalu pfechazi modul do rezimu synchronizace rychlosti bez
Cteni ¢asového kddu a LED dioda blika dlouze. Pfechod z plné zasynchronizovaného stavu neni okamzity, ale az
po poklesu statistiky pro sledovani kvality signalu. Proto kratkodoba ruseni nemaji na ¢innost modulu vliv.

- Pokud chybi nebo je necitelna vice nez 1/3 vtefinovych znacek, prechazi modul do autonomniho chodu a LED
dioda sleduje vystup z pfijimace. Je mozné se pokusit zménou smérovani nebo umisténi piijimace zlepsit kvalitu
signalu tak, aby LED dioda blikala pouze v jednovtefinovych intervalech.

Vystupy jsou ovladany az po nacteni ¢asu, kdyz signalka na hodinach sviti trvale.

Technické parametry prijimace

napajeci napéti / proud +7az+27V/5mA
selektivita +/- 20 Hz 20 dB

selektivita +/- 150 Hz 40 dB

odchylka chodu v fizenem reZzimu typ. +- 10 ms, max. +- 20 ms
citlivost pfijimace 30 uV/m

odchylka chodu v autonomnim chodu max. 100 ms/den *

rozmery 47 X 66 x 23mm

max. spinany proud - velky modul 20 A

max. spinany proud - maly modul 3A

doba piechodu rozepnuti/sepnuti 1 ms

* prijimac pied prechodem do autonomniho chodu byl minimalné 30 minut zasynchronizovany, teplota je v
rozmezi 0 az +50 °C a po celou dobu se neméni o vice nez 5 °C

casy spinani vzhledem k za¢itku minuty

vystup Cas sepnuti Cas rozepnuti | délka impulzu
vtefina -0,10s +0,04 s 0,14 s
minuta -0,15s +0,90 s 1,05 s
odbijeni ¢tvrthodina +0,05 s +0,35 s 0,30, Ovp alf'
po 1 vtefing
odbijeni hodina +5,60 s +5,80 s 0.20's, opak.
po vterine
mezera mezi poslednim odbitim ¢tvrthod a prvnim hod. 2,5s
posledni odbiti hodin - poledne 16,6 s
poledne 15,5s 18,5 s 3s
pulnoc 15,5s 18,5 s 3s




